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трубопроводов, наружных оболочек кабелей и т. п.), в схемах совместной катодной 

защиты и должен обеспечивать одновременную защиту до трех подземных металли-

ческих сооружений от одного выпрямителя для катодной защиты путем распределе-

ния выходного тока выпрямителя на защищаемые сооружения и раздельного уста-

новления оптимального защитного тока для каждого из защищаемых сооружений. 

Установки катодной защиты работают в условиях, изменяющихся во времени, 

которые могут обусловливаться воздействием блуждающих токов, изменением 

удельного сопротивления грунта или другими факторами, поэтому разработанное 

устройство обеспечивает автоматическое регулирование выходного тока в каждом 

канале. 

Разработанное устройство обеспечивает возможность удаленного управления 

стабилизатором-делителем по Ethernet интерфейсу. 

 

Рис. 1. Структурная схема устройства 

В ходе выполнения работ был изготовлен многоканальный стабилизатор-

делитель катодного тока. Он обеспечивает стабильный постоянный ток в каждой ка-

тодной группе, а также позволяет задавать токи катодов, как через клавиатуру само-

го прибора, так и удаленно по сети Ethernet. 
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В настоящее время, ручные регуляторы расхода мобильных гидравлических 

систем все чаще заменяются электронными системами управления. Это позволяет не 

только удаленно управлять работой гидрораспределителя, но и существенно повы-

сить качество регулирования  
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Для того чтобы объединить гидроаппаратуру с электронной системой управле-

ния в единый комплекс, применяют гидрораспределители с электромагнитами [1].  

В таких распределителях смещение якоря электромагнита приводит к пропорцио-

нальному изменению положения золотника регулятора расхода, тем самым регули-

руя потоки гидрожидкости в системе. 

Значительное влияние на характеристику управления пропорциональной гид-

роаппаратуры оказывает используемая рабочая жидкость. Гидрожидкость обеспечи-

вает связи между отдельными узлами конструкции гидроаппарата и выполняет ряд 

важных функций, таких как: смазывание трущихся поверхностей и отвод тепла, уда-

ление продуктов износа и загрязнений, снижение уровня шума и вибрации агрегатов 

гидросистемы, антикоррозийная защита [2].  

Одним из важных свойств гидравлической жидкости является зависимость ее 

вязкости от температуры. Экспериментально показано [3], что чем выше температу-

ра гидрожидкости, тем менее вязкой она становится, а это приводит к выходу из но-

минального режима работы некоторых узлов гидравлической системы, например 

гидронасоса и гидромотора. 

Проведенные исследования влияния температуры рабочей жидкости гидросис-

темы на характеристику управления пропорциональной гидроаппаратуры при раз-

личных значениях управляющего тока пропорционального электромагнита показали, 

что в диапазоне изменения температур рабочей жидкости от −30 до +80 °С погреш-

ность уставки заданного расхода жидкости в серийно выпускаемом гидрооборудова-

нии может достигать 150 %. 

По результатам исследования предложен способ компенсации влияния темпе-

ратуры рабочей жидкости на изменение расхода. Если систему управления допол-

нить датчиком температуры рабочей жидкости и осуществить корректировку сигна-

ла управления регулятора расхода, согласно предложенному алгоритму это позволит 

снизить погрешность до уровня ±3,5 %. 

Предложенный алгоритм, может быть реализован на микроконтроллере и 

встроен в систему управления гидрораспределителем. 
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